Pfiloha 2 /1

ad 1 A) Stropnice A -dl. 6,035 m

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_... — X

Soubor MoZnosti O programu

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuoma ~ | [[oRRA -1

Schéma

,_.
@

3.

&

i

£l

[ woud | jepow fyomes

Zedini konstrukce
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
Profil | 250 3 | — -
& S Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 ;I |2V|I1Y _I
Orientace | Svishy = Dolni pasnice: Volny
Zatizen:
Podpory Pole : Tvp | PoBatek Konec | Po& hodn. [ Kon. hodn.| Sitka MsU
& Poloha Typ Sitka L1 L2 & LA T2 MSP
= [mm] [mm] [mmi] [} . [mm] [mm] [mm] 1 u 152 MSP | A
Plvodni |=c~]| of s s | 0 ERE | BT | R R 212 usy
1 0& H yztudend - - 1 8035 |2 - A 3
z 5035 & H Vyztuenj - -
v v
Generovat ”1— pofetpoli  Wichozi staticky model | Spojity nosnik - Wymazat aktudini pole I b | @ SLS) Vymazat aktudini zatiZeni
Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypoietni metoda i stupni | Struéng | Detaiini
LimitPole L1 [300 « | Limt Frevis L1 [150 v 1| || Vepocet| Optimalzuf o, TS s [ESE | | hodnoty | Vislediy| Visiediy] Konec

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracowvni

Soubor MozZnosti O programu

cnd nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

|E:aska republica = | [T v“

Schéma

Strudné visledky

6035

,A
g o

"
| woid| japow fyanes

Vysledky
MSP MSU zatiZeni MSU stupen vyuZiti prifezu M3
- prihyb prihyb reakce smyk ohyb NMV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyuZiti sila sila moment interakce pro volnou pasnici odolnost podet
[mmj [%] [kh] 1%] 1%] [%] 1%] [khi]
p 6,40 19,4 o001 0,0..01 o001 3,04 3
Pole #1 339 17,09 16,9 .. 85,0 0,0 17,0 12,9 ..549 129 549 11,1474
Podpora #2 6,40 19,4 0,0. 0,1 0,001 0,0. 0,1 3,04 3

Vstupni data pro kontrolu prihybi Vypocetni metoda i

Limit Pole L/ [300 « | Limt Frevis L? [150 =11 =] || Miwecet]| ntimeka] wsu [8s0 wsp [[gSgR1 || noonoty | visiedky|visiedky Konec

Wstupni | Struény | Detailni

(@ Lindab |



Priloha 2 /2

ad 1 B) Stropnice B -dl. 6,130 m

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_... — X

Soubor MoZnosti O programu

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuoma ~ | [[oRRA -1

Schéma

,_.
@

Ep

B

£l

[ woud | jepow fyomes

Zedini konstrukce
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
Profil | 250 3 | — -
& S Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 ;I |2V|I1Y _I
Orientace | Svishy = Dolni pasnice: Volny
Zatizen:
Podpory Pole : Tvp | PoBatek Konec | Po& hodn. [ Kon. hodn.| Sitka MsU
& Poloha Typ Sitka L1 L2 & LA T2 MSP
= [mm] [mm] [mmi] [} . [mm] [mm] [mm] 1 u 152 MSP | A
Plvodni |=c~]| of s s | 0 ERE | BT | R R 212 usy
1 0& H Vyztugenj - - 1 8130 2,5 - A 3
z 5130 & H Vyztuenj - -
v v
Generovat ”1— pofetpoli  Wichozi staticky model | Spojity nosnik - Wymazat aktudini pole I b | @ SLS) Vymazat aktudini zatiZeni
Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypoietni metoda i stupni | Struéng | Detaiini
LimitPole L1 [300 « | Limt Frevis L1 [150 v 1| || Vepocet| Optimalzuf o, [T3ss T wse [T7aE | | hodnoty | Vislediy| Visiediy] Konec

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracowvni

Soubor MozZnosti O programu

cnd nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

|E:aska republica = | [T v“

Schéma

Strudné visledky

8130

.
g o

"
| woid| japow fyanes

Vysledky
MSP M3U zatiZeni MSU stupen vyuZiti prifezu MsU
. prihyb prihyb reakce smyk ohyb NIV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyuZit sila sila moment interakce pro volnou pésnici odolnost podet
[mm] [%] [kN] [%] [%] [%] [%] [kh]
p 6,50 a7 0001 0001 0,0..01 3,04 3
Pole #1 287 1445 14,0.. 70,7 00.85 9,2.39,2 92 392 90.384
Podpora #2 6,50 97 0,0 .01 0,0 .01 0,001 3,04 3

Vstupni data pro kontrolu prihybi Vypocetni metoda i

Limit Pole L/ [300 « | Limt Frevis L? [150 =11 =] || Miwecet]| ntimeka] wsu [[38%0 wse [T || noonoty | visiedky|visiedky Konec

Wstupni | Struény | Detailni

(@ Lindab |



Ptiloha 2/3

ad 1 C) Stropnice C-dl. 6,210 m

&, Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C:\Users\czph\pracovni_|

indab\nabizi_se\202 14\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_... — X
Soubor MoZnosti O programu

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuoma ~ | [[oRRA -1

Schéma

,_.
gl

=

£l

[ woud | jepow fyomes

Zacini konstruics
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
Profil | 250 3 | — -
a S Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 LI IZVI"V _I
Orientace | Svishy = Dolni pasnice: Volny
Zatzen
Podpory Pole : Tvp | PoBatek Konec | Po& hodn. [ Kon. hodn.| Sitka MsU
& Poloha Typ Sifka L1 L2 & T.1 mn2 MSP
= [mm] [mm] [mmi] [} . [mm] [mm] [mm] 1 u 152 MSP | A
Plvodni |=c~]| of s s | 0 ERE | BT | R R 212 usy
9 0&E H Vyztugen - - 1 821025 - ~ 3
2 6210 & H Wyztugenj - -
W v
Generovat | 1 pocetpoli  Vychozi staticky model | Spojity nosnik vl Wymazat aktudini pole I b | ® 5L Wymazat aktudini zatiZeni
Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypoietni metoda i stupni | Struéng | Detaiini
LimitPole L1 [300 « | Limt Frevis L1 [150 v 1| || Vepocet| Optimalzuf o, [Taes T s [T7as | | hodnoty | Vislediy| Visiediy] Konec

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracowvni

indab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_.. — X
Soubor Moznosti O programu

i nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

Iflaské republika - C profil - I I

Schema
Strudné ujsledky %
e
=
=
3
]
a
=
o
1 1 2
=
@ ED S
+ +

Vysledky

MEP MSU zatiZeni MSU stupef vyuZiti prifezu MSU
. prihyb prihyb reakce smyk ohyb NIV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyuZit sila sila moment interakce pro volnou pésnici odolnost podet
[mm] [%] [kN] [%] [%] [%] [%] [kh]
p 6,58 88 0001 0001 0,0..01 3,04 3
Pole #1 302 1522 14,6..73,5 00.885 94.403 94 403 92 394
Podpora #2 6,58 98 0,0 .01 0,0 .01 0,001 3,04 3

Vstupni data pro kontrolu prithybd Vypocetni metoda

Limit Pole L/ [300 « | Limt Frevis L1 [150 =1/ =] || Méwecet]| Ontimekz] wsu [[4os] wse |74 || noonoty | visiedky|visiedky Konec

Wstupni | Struény | Detailni

(@ Lindab |



Pfiloha 2/ 4

ad 1 D) Stropnice D -dl. 3,105 m

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_... — X

Soubor MoZnosti O programu

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuoma ~ | [[oRRA -1

Schéma

,_.
it

21

&

£l

[ woud | jepow fyomes

Zedini konstrukce
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
Profil | 250 3 | — -
& S Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 ;I |2V|I1Y _I
Orientace | Svishy = Dolni pasnice: Volny
Zatizen:
Podpory Pole : Tvp | PoBatek Konec | Po& hodn. [ Kon. hodn.| Sitka MsU
& Poloha Typ Sitka L1 L2 & LA T2 MSP
= [mm] [mm] [mmi] [} . [mm] [mm] [mm] 1 u 152 MSP | A
Plvodni |=c~]| of s s | 0 ERE | BT | R R 212 usy
1 0& H yztudend - - 1 30515 - A 3
z 305 & H Vyztuenj - -
v v
Generovat ”1— pofetpoli  Wichozi staticky model | Spojity nosnik - Wymazat aktudini pole I b | @ SLS) Vymazat aktudini zatiZeni
Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypoietni metoda i stupni | Struéng | Detaiini
LimitPole L1 [300 « | Limt Frevis L1 [150 v 1| || Vepocet| Optimalzuf o, [Tz wse e | | hodnoty | Vislediy| Visiediy] Konec

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracowvni

Soubor MozZnosti O programu

cnd nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

|E:aska republica = | [T v“

Schéma

Strudné visledky

305

,A
g o

"
| woid| japow fyanes

Vysledky
MSP MSU zatiZzeni WSU stupef vyuZiti prifezu MsU
. prihyb prihyb reakce smyk ohyb NIV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyuZit sila sila moment interakce pro volnou pésnici odolnost podet
[mmj [%] [kh] 1%] [%] [%] [%] [kh]
p 329 251 00.00 00.00 0,0.00 3,04 2
Pole #1 0,33 158 3,2.16,2 0,0.220 58 248 58 248 41174
Podpora #2 329 251 0,0..0,0 0,0..0,0 0,000 3,04 2

Vstupni data pro kontrolu prihybi Vypocetni metoda i

Limit Pole L/ [300 « | Limt Frevis L? [150 =11 =] || Miwecet]| ntimeka] wsu [280 wse [HEgN || noonaty | visiedky|visiedky Konec

Wstupni | Struény | Detailni

(@ Lindab |



Pfiloha 2 /5

ad 1 E) Stropnice E -dl. 5,94 m

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_... — X

Soubor MoZnosti O programu

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuoma ~ | [[oRRA -1

Schéma

,_.
o

o -

5

£l

[ woud | jepow fyomes

Zacini konstruics
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
Profil | 250 3 | — -
a S Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 LI IZVI"V _I
Orientace | Svishy = Dolni pasnice: Volny
Zatzen
Podpory Pole : Tvp | PoBatek Konec | Po& hodn. [ Kon. hodn.| Sitka MsU
& Poloha Typ Sifka L1 L2 & T.1 mn2 MSP
= [mm] [mm] [mmi] [} . [mm] [mm] [mm] 1 u 152 MSP | A
Plvodni |=c~]| of s s | 0 ERE | BT | R R 212 usy
9 0&E H Vyztugen - - 1 5840 2 - ~ 3
z 5940 & H Vyztuenj - -
hd w
Generovat | 1 pocetpoli  Vychozi staticky model | Spojity nosnik vl Wymazat aktudini pole I b | ® 5L Wymazat aktudini zatiZeni
Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypoietni metoda i stupni | Struéng | Detaiini
LimitPole L1 [300 « | Limt Frevis L1 [150 v 1| || Vepocet| Optimalzuf o, [T5 wse [TE1E | | hodnoty | Vislediy| Visiediy] Konec

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracowvni

Soubor MozZnosti O programu

cnd nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

|E:aska republica = | [T v“

Schéma

Strudné visledky

,A
o
el -
5
g o
"
| woid| japow fyanes

Vysledky
MSP MSU zatiZeni MSU stupen vyuZiti prifezu M3
- prihyb prihyb reakce smyk ohyb NMV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyuZiti sila sila moment interakce pro volnou pasnici odolnost podet
[mmj [%] [kh] 1%] 1%] [%] 1%] [khi]
p 6,30 19,1 o001 0,0..01 o001 3,04 3
Pole #1 3,18 15,04 16,1 .. 81,0 00167 12,5..53,2 125 532 108 459
Podpora #2 6,30 19,1 0,0. 0,1 0,001 0,0. 0,1 3,04 3

Vstupni data pro kontrolu prihybi Vypocetni metoda i

Limit Pole L/ [300 « | Limt Frevis L? [150 =11 =] || Miwecet]| ntimeka] wsu [83R0 wse [TBTE1 || hodnoty | visiedky|visiedky Konec

Wstupni | Struény | Detailni

(@ Lindab |



Priloha 2 /6

ad 1 F) Stropnice F-dIl. 3,20 m

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_... — X

Soubor MoZnosti O programu

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuoma ~ | [[oRRA -1

Schéma

,_.
it

21

B

£l

[ woud | jepow fyomes

Zedini konstrukce
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
Profil | 250 3 | — -
& S Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 ;I |2V|I1Y _I
Orientace | Svishy = Dolni pasnice: Volny
Zatizen:
Podpory Pole : Tvp | PoBatek Konec | Po& hodn. [ Kon. hodn.| Sitka MsU
& Poloha Typ Sitka L1 L2 & LA T2 MSP
= [mm] [mm] [mmi] [} . [mm] [mm] [mm] 1 u 152 MSP | A
Plvodni |=c~]| of s s | 0 ERE | BT | R R 212 usy
1 0& H yztudend - - 1 3100[1,5 - A 3
z 3100 & H Vyztuenj - -
v v
Generovat ”1— pofetpoli  Wichozi staticky model | Spojity nosnik - Wymazat aktudini pole I b | @ SLS) Vymazat aktudini zatiZeni
Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypoietni metoda i stupni | Struéng | Detaiini
LimitPole L1 [300 « | Limt Frevis L1 [150 v 1| || Vepocet| Optimalzuf o, [Tz wse e | | hodnoty | Vislediy| Visiediy] Konec

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracowvni

Soubor MozZnosti O programu

cnd nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

Iflaské republika ;I IC profil ;I I

Schéma

Strudné visledky

3100

,A
g o

"
| woid| japow fyanes

Vysledky
MSP MSU zatiZzeni WSU stupef vyuZiti prifezu MsU
. prihyb prihyb reakce smyk ohyb NIV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyuZit sila sila moment interakce pro volnou pésnici odolnost podet
[mmj [%] [kh] 1%] [%] [%] [%] [kh]
p 329 250 00.00 00.00 0,0.00 3,04 2
Pole #1 0,33 157 3,2.161 00.219 58 247 58 247 41174
Podpora #2 329 25,0 0,0..0,0 0,0..0,0 0,000 3,04 2

Vstupni data pro kontrolu prihybi Vypocetni metoda i

Limit Pole L/ [300 « | Limt Frevis L? [150 =11 =] || Miwecet]| ntimeka] wsu [280 wse [HEgN || noonaty | visiedky|visiedky Konec

Wstupni | Struény | Detailni

(@ Lindab |



Priloha 2 /7

ad 1 G) Stropnice G -dl. 6,10 m

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_... — X

Soubor MoZnosti O programu

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuoma ~ | [[oRRA -1

Schéma

,_.
2

Eps

B

£l

[ woud | jepow fyomes

Zedini konstrukce
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
Profil | 250 3 | — -
& S Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 ;I |2V|I1Y _I
Orientace | Svishy = Dolni pasnice: Volny
Zatizen:
Podpory Pole : Tvp | PoBatek Konec | Po& hodn. [ Kon. hodn.| Sitka MsU
& Poloha Typ Sitka L1 L2 & LA T2 MSP
= [mm] [mm] [mmi] [} . [mm] [mm] [mm] 1 u 152 MSP | A
Plvodni |=c~]| of s s | 0 ERE | BT | R R 212 usy
1 0& H Vyztugenj - - 1 §100 2,5 - A 3
z 5100 & H Vyztuenj - -
v v
Generovat ”1— pofetpoli  Wichozi staticky model | Spojity nosnik - Wymazat aktudini pole I b | @ SLS) Vymazat aktudini zatiZeni
Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypoietni metoda i stupni | Struéng | Detaiini
LimitPole L1 [300 « | Limt Frevis L1 [150 v 1| || Vepocet| Optimalzuf o, [TEss T wse[T70m | | hodnoty | Vislediy| Visiediy] Konec

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracowvni

Soubor MozZnosti O programu

cnd nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

|E:aska republica = | [T v“

Schéma

Strudné visledky

100

.
g o

"
| woid| japow fyanes

Vysledky
MSP M3U zatiZeni MSU stupen vyuZiti prifezu MsU
. prihyb prihyb reakce smyk ohyb NIV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyuZit sila sila moment interakce pro volnou pésnici odolnost podet
[mm] [%] [kN] [%] [%] [%] [%] [kh]
p 6,47 a7 0001 0001 0,0..01 3,04 3
Pole #1 281 1417 13,8..69,7 00.85 91.388 91 388 89380
Podpora #2 6,47 97 0,0 .01 0,0 .01 0,001 3,04 3

Vstupni data pro kontrolu prihybi Vypocetni metoda i

Limit Pole L/ [300 « | Limt Frevis L? [150 =11 =] || Miwecet]| ntimeka] usu [38%0 wse |70 || hoonoty | visiedky|visiedky Konec

Wstupni | Struény | Detailni

(@ Lindab |



Priloha 2/8

ad 1 H) Stropnice H-dl. 6,105 m

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_... — X

Soubor MoZnosti O programu

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuoma ~ | [[oRRA -1

Schéma

,_.
2

Eps

&

£l

[ woud | jepow fyomes

Zedini konstrukce
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
Profil | 250 3 | — -
& S Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 ;I |2V|I1Y _I
Orientace | Svishy = Dolni pasnice: Volny
Zatizen:
Podpory Pole : Tvp | PoBatek Konec | Po& hodn. [ Kon. hodn.| Sitka MsU
& Poloha Typ Sitka L1 L2 & LA T2 MSP
= [mm] [mm] [mmi] [} . [mm] [mm] [mm] 1 u 152 MSP | A
Plvodni |=c~]| of s s | 0 ERE | BT | R R 212 usy
1 0& H Vyztugenj - - 1 8105 2,5 - A 3
z 5105 % H Vyztuenj - -
v v
Generovat ”1— pofetpoli  Wichozi staticky model | Spojity nosnik - Wymazat aktudini pole I b | @ SLS) Vymazat aktudini zatiZeni
Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypoietni metoda i stupni | Struéng | Detaiini
LimitPole L1 [300 « | Limt Frevis L1 [150 v 1| || Vepocet| Optimalzuf o, [TEss T wse[T70m | | hodnoty | Vislediy| Visiediy] Konec

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracowvni

Soubor MozZnosti O programu

cnd nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

|E:aska republica = | [T v“

Schéma

Strudné visledky

6105

.
g o

"
| woid| japow fyanes

Vysledky
MSP M3U zatiZeni MSU stupen vyuZiti prifezu MsU
. prihyb prihyb reakce smyk ohyb NIV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyuZit sila sila moment interakce pro volnou pésnici odolnost podet
[mm] [%] [kN] [%] [%] [%] [%] [kh]
p 6,47 a7 0001 0001 0,0..01 3,04 3
Pole #1 282 1422 13,9..69,9 00.85 91.389 91 389 89381
Podpora #2 6,47 97 0,0 .01 0,0 .01 0,001 3,04 3

Vstupni data pro kontrolu prihybi Vypocetni metoda i

Limit Pole L/ [300 « | Limt Frevis L? [150 =11 =] || Miwecet]| ntimeka] usu [38%0 wse |70 || hoonoty | visiedky|visiedky Konec

Wstupni | Struény | Detailni

(@ Lindab |



Priloha 2/9

ad 2 a) Pruvilak mistnostmi 3.26, 3.24 a chodbou dl. 4,515+2,545+1,625 m

POZOR: - ve vypoctu je uvazen vZdy 1 profil z dvojice 2xC — zatizeni je tedy uvazeno polovi¢ni

- v poli dl. 4515 je nize ve vypoctu uveden pouze jeden profil z praviaku 4xC250/2,5, tedy hodnoty priahybd jsou
ve skutecnosti poloviéni a tinosnosti 2x vy$si.

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_.. — X
Soubor Moznosti O programu

Zemé Funkee: Nézev projektu

Iflaskireuuhlikﬂ hd j‘ |

Schema

Obecnd nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

@
sl ]+ =
-l B
z
Sl o=
o
1 1 2 2 3 K 4
E
o 4515 2545 2 1625 S
+ + + +
Zadani konstrukce
Omezeni Tr. plech / Omezeni a Srouby &
Profil |c250 § 42
I =] I: Srouby |4, T 1| ['Horni pasnice: Spojty nosnik |LTP20 0.4 2y -]
-
Orientace | Svishy - Dolni pasnice: Velny
Geometrie Zatizeni
Podpory Pole z | T [ Pofatek | Konec [PoE hodn.[Kon. hodn. Efka MSU
& | Pobha Tve Sitka L [ERN Déka T T2 : WSP
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] 1 u 575 MSP | A
Pivodni [=c -] of 10% | [CE s02 | «f| |2 u 200 su
1 0& H Wyatuzen] - - 1 4515 2,5 - A 3
2 4515 H Vyztuzen] - - 2 2545(1,5 -
3 7060 & H Vyztuzen] - - 3 1825 (1,5 -
4 8685 & H Yyztuten] - -
W v
Generovat | 3 podetpoli  ychozi staticky model | Spojity nosnik vl Wymazat aktuini pole I ba| ® SLS Vymazat aktuini zatizeni I
Vstupni data pro kontrolu prihybi Vypocetni metoda i i
Limit Pole Lr|4uu < LmitPrevis L/ [150 | | =] || Miwecet]| ntimeka] Konee
S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_.. — *
Soubor MozZnosti O programu

Iflaské republika - C profil - I I

Schéma
Struéné vsledky %
g
Z
| =
]
M-
o
1 1 2 2 3 3 4
& 4515 -2 2545 E2 1825 S
+ + + +
Vysledky
MSP MSU zatiFeni MSU stupen vyuZiti prifezu M3
- prihyb prihyb reakce smyk ohyb NMV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyugiti sila sila moment interakce pro volnou pésnici odolnost poéet
[mm] [%] [khi] 1%] [%] [%] [%] [kN]
P 18,06 270 00.01 00.01 0,0..01 3,04 6
Pole #1 2,05..16,09 18,2 .. 142,5 00.248 12,3 . 80,3 123 .803 12,1.786
Podpora #2 2824 70775 0,0.01 00304 0,001 3,04 10
Pole #2 0,37 .. 2,87 57.451 00.714 96.628 278628 65.442
Podpora #3 16,68 49,5. 77,5 0,0.01 0,0.304 0,0..01 3,04 &
Pole #3 0,06 ..048 15. 117 0,0. 456 39.256 39.2586 28.180
Podpora #4 6,50 49,5 00.01 00.01 0,0.00 3,04 3
Vstupni data pro kontrolu prithybd Vypocetni metoda i
LimitPole L/ [400 ] Limit Frevis L2 [150 1] =] | [ ¥eec=t | [Cptmakzul) Konee




Ptiloha 2 / 10

ad 2 b) Praviak dl. 1,625 m prFes chodbu

POZOR: - ve vypoctu je uvazen vZdy 1 profil z dvojice 2xC — zatizeni je tedy uvazeno polovi¢ni

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeha_... — X
Soubor MozZnosti © programu
- obccamsstwen |

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuona = | [[oRRA -1

,_.
al -

t

£l

[ woud | pow fyomes

Zasani konstrukce
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
Profil | C250 S | P p
& I: S = Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 ;I |2V|I1Y ;I
-
Orientace | Svisty - Dolni pasnice: Volny
Zatizeni
Podpory Pole : Tvp | PoBatek Konec | Po& hodn. [ Kon. hodn.| Sitka MsU
TP Sitka L1 = & Délka T Tz MSP
[lmll [mm] [rmm] [rmm] : [mm] [mm] [mm] 1 u 785 MSP | A
Pvodi  |= © | of s s | e ERE | BT | IR R 1070 s
1 o= H Vyztuzenj - - 1 1625 1,5 - A 3
z 1625 & H Vyztuenj - -
W s
Generovat | pocetpoli  Vychozi staticky mndel s;mrtv nosnik > | Vymazat aktudini pole | b | ® 5L Vymazat aktulni zatizeni
‘Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypm.etm metoda Detailn
Limit Pole L1 |4Du Limit PFavis u 150 - v Wirm==ll || @rien) Wisledky] Soaes
S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_.. — *

Soubor Moznosti O programu

Zemé Funkee: Nézev projektu

Iflaské republika - C profil - I I

Schema

Strudné visledky

1625

,A
g o

"
| woid| jepow fyenes

Vysledky
MSP MSU zatiZeni WSU stupen vyuZiti prifezu MSU
. prihyb prihyb reakce smyk ohyb NMV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyuZit sila sila moment interakce pro volnou pésnici odolnost podet
[mmj [%] [kh] [%] [%] [%] [%] [kh]
p 869 66,2 00.01 10,6 .. 106 0,0.00 3,04 3
Pole #1 013063 34 .156 0,0 580 80.342 10,6342 56241
Podpora #2 869 66,2 0,0.0,1 10,6 . 106 0,000 3,04 3

Optimalizu |

Vstupni data pro kontrolu prithybd Vypocetni metoda i
Limit Pale L LimitPrevis L/ [150 =] | | < || Vowocet




Pfiloha 2 /11

ad 3 a) Pruviak obvodové stény dl. 2,33 m u okna $. 2,23

POZOR: - ve vypoctu je uvazen vZdy 1 profil z dvojice 2xC — zatizeni je tedy uvazeno polovi¢ni

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeha_... — X
Soubor MozZnosti © programu
- obccamsstwen |

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuona = | [[oRRA -1

‘

Schéma

™
2 .
]
=
i ™
40Ud | japow A xones

+

Zasani konstrukce
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
profil [¢150 Srouny [22 =]
& I: Srouby |4, = Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 ;I |2V|I1Y ;I
Orientace | Svisty - Dolni pasnice: Volny
Podpory Pole & | Tve| Polatek
TP Sitka L1 = & Délka T Tz
[lmll Tmm] [mm] [mrm] : [mm} Tmm] Tmm] 1 u =
Plvodni |= o~ of 10% | e | sooo[1 [ -] 2 U
1 0&E H Vyztudeni - - 1 2330|1,5 - ~
z 2330 & H Vyztuenj - -
W s
Generovat | pocetpoli  Vychozi staticky mndel s;mrtv nosnik > | Vymazat aktudini pole | b | ® 5L Vymazat aktulni zatizeni
‘Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypm.etm metoda
Limit Pole L/ |4Du ~ | Limit Pevis u 150 - v Tt | (@riEL ot
S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_.. — *

Soubor Moznosti O programu

Obecnd nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

Iflaské republika - C profil - I I

Schema

Strudné visledky

2330

,A
% L]
| woid| jepow fyenes

Vysledky
MSP MSU zatiZzeni MSU stupefi vyuZiti prifezu MSU
. prihyb prihyb reakce smyk ohyb NIV NM interakce Eroub Eroub
hodnoty vyuFiti sila sila moment interakce pro volnou pésnici odolnost podet
[mm] [%] [kK] [%] [%] [%] [%] [kh]
p 3,19 14,5 0001 0001 0,0..01 3,04 2
Pole #1 0,60 3,05 10,4 ..52,3 0,0 127 81.344 81 344 79335
Podpora #2 3,19 145 0,0 .01 0,0 .01 0,001 3,04 2
Vstupni data pro kontrolu prithybd Vypocetni metoda i
L . Vypocet! | Optimalizuj| Konec
Limit Pole L/ is L/ |150 vl I vI




Pfiloha 2 /12

ad 3 b) Priviak obvodové stény dl. 1.9 m u okna s. 1.8

POZOR: - ve vypoctu je uvazen vZdy 1 profil z dvojice 2xC — zatizeni je tedy uvazeno polovi¢ni

S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeha_... — X
Soubor MozZnosti © programu
- obccamsstwen |

Zemé Funkce MNazev projekiu

[Coska repuona = | [[oRRA -1

‘

Schéma

|

3

B

£l

[ woud | pow fyomes

+

Zasani konstrukce
— Omezeni Tr. plech / Omezeni & Srouby &
profil [¢150 Srouny [22 =]
& I: Srouby |4, = Horni pésnice: Spojity nosnik ILTPZD 0.4 ;I |2V|I1Y ;I
Orientace | Svisty - Dolni pasnice: Volny
Podpory Pole & | Tve| Polatek
TP Sitka L1 = & Délka T Tz
[lmll Tmm] [mm] [mrm] : [mm} Tmm] Tmm] 1 u =
Plvodni |= o~ of 10% | e | sooo[1 [ -] 2 U
1 0&E H Vyztudeni - - 1 1800 1,5 - ~
z 1900 & H Vyztuenj - -
W s
Generovat | pocetpoli  Vychozi staticky mndel s;mrtv nosnik > | Vymazat aktudini pole | b | ® 5L Vymazat aktulni zatizeni
‘Vstupni data pro kontrolu prithybil Vypm.etm metoda
Limit Pole L/ |4Du ~ | Limit Pevis u 150 - v Tt | (@riEL ot
S Lindab StructuralDesigner 1.5.1 - C\Users\czph\pracovni_Lindab\nabizi_se\2021\LK_21_032_AKK_Nastavba_Malkovskeho_.. — *

Soubor Moznosti O programu

Obecnd nastaveni
Zemé Funkee: Nézev projektu

Iflaské republika - C profil - I I

Schema

Strudné visledky

1800

,A
% L]
| woid| jepow fyenes

Vysledky
MSP MSU zatiZeni MSU stupefi vyuZiti prifezu MSU
. prihyb prihyb reakce smyk ohyb NMV MM interakce Eroub Eroub
hodnoty wyuZit sila sila moment interakce pro volnou pasnici odolnost podet
[mm] [%] [khi] [%] [%] [%] 1%] [kN]
p 523 238 0001 00.01 00.01 3,04 2
Pole #1 054 270 11,3..56,9 00. 208 10,8 .. 46,0 10,8 . 46,0 105 . 447
Podpora #2 522 238 0,0 .01 0,001 0,001 3,04 2
Vstupni data pro kontrolu prithybd Vypocetni metoda i
L . Vypocet! | Optimalizuj| Konec
Limit Pole L/ is L/ |150 vl I vI




